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Kinnematik (rorelselira)

En dimension

lage

hastighet(velocity) fart(speed)

1 dim vektor egenskaper: + eller -.
X

dx .
v = —— momentan hastigheten

dt
dx = vxdt

do
acceleration a = It =>dv=axdt

Xf—x; = 0ot + 1at2
f i — Y0 2
v% — v? = 2as + accelerations strickan

Harledning;:

dx:v*dtﬁdt:dg,dv:adt

dv:ai—xv*dvza*dx
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:>/i vdv :/ adx — (Konstant a) — Q(vf_vi) = a(xf—xl-) — 05— zza(xf_xi)
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Resa fran gbg till sthlm, vad dr medelhastigheten, givet att hastig-

Figur 1: Exempel av stricka

het vid resa gpg till sthim &r vy, tillbaka ar v, och avstandet emellan
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Tvd dimmensioner
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Uniform centralrorelse

Figur 2: Harledning av accelerations

. riktning vid centralrorelse
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Figur 3: Exempel pa uniform centralrs-

relse
Newtons lagar och krafter
Faltkrafter Kontaktkraft
Tyng dkraft Normalkraft Egentligen dr bdda filtkrafter, normal
. o krafter dir t.ex att rep mellan atomerna,
Magnetisk kraft Friktionskraft alltsd en fiiltkraft.

Coulombkraft Spannkraft

Newtons lagar

1. Kordinatsystem som ror sig med konstant hastighet relativt
varandra &r ekvivalenta.

2. F= 40 _ a0 | pim (m% - mg)



3. Krafter upptrader alltid i par.

Problemlosning

1. Rita koordinatsystem

2. Frildgg alla kroppar, rita en figur per kropp

3. Identifiera krafterna pa var och en av kropparna

4. stéll upp Newtons andra lag for var och en av kropparna

snoret dr: masslost och oténjbart
trissan dr: oandligt glatt
Bestam acceleration och spann-

kraft
Frilaggning av kropparna:
For objektet med massa 1 For objektet med massa m;
ma2
mg m2g
mg+ Ty = myd T, — mpg = moay

mig(—j) + Tij = myay]
— T1 —mg =mm
Ytterligare information —a; =ap, Ty = T»
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T—mg=ma|T—mg=ma

T —mpyg =mpa | — T+ mpg = mpa
my — my

a=——gl(my—my)g = (my +my)a
win T S (12— )8 = (my + m2)

|myT — mymyg = myamy

|m T — mymyg = —mpam;

|(mq +my)T — 2mymyg =0
2m1m2
my +my
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